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Randbedingungen an Auflagern 
 

Bezeichnung: Symbol: Bewegungsmöglichkeit: vorgegeben: Auflagerreaktionen: vorgegeben: 
stat. 

Wertigkeit: 

verschiebliches 

Auflager 
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Systematik ebener Anschlüsse und Steifigkeitssprung 

 
  

Bezeichnung: Symbol: Bewegungsmöglichkeit: vorgegeben: unabh. Reaktionen: vorgegeben: 
stat. 

Wertigkeit: 

Biegemomenten-

gelenk  
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